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1. 소프트웨어 & 매뉴얼 다운로드

퀵매뉴얼

2. 조립매뉴얼을 보고 휴머노이드 로봇을 조립합니다.

3. 유저가이드 매뉴얼의 "문제해결-캘리브레이션(영점잡기)" 항목을 참고하여

    로봇의 자세를 교정합니다.

4. DR-SIM (Motion Editor), DR-Visual Logic (Task Editor)을 PC에 설치합니다. 

아래의 경로에서 “태스크 편집 프로그램 / 모션 편집 프로그램 / 유저가이드 매뉴얼 /
조립매뉴얼 / 레지스터 매뉴얼”을 다운로드 합니다.

16자유도를 가진 HOVIS의 기본형 모델입니다. 기본적으로 거리 센서,
소리 센서, 조도 센서가 장착이 되어 있으며, 선택 사양으로 Gyro와
ZigBee모듈을 조립 후에도 추가로 장착할 수 있습니다.
무엇보다도 초보자도 어렵지 않게 로봇을 조립하고 배울 수 있도록
다양한 매뉴얼과 커리큘럼이 제공되고, 다양한 응용모델에 대한
정보가 제공됩니다.

작지만 큰 시작, 이제 HOVIS Lite와 함께
시작 해 보십시오 !


